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• Es decir, que la componente de la velocidad en la 
recta que une a los puntos es la misma (V||)

• Lo que es equivalente que la diferencia de las 
velocidades (velocidad relativa) es perpendicular a 
la recta que los une.

Analizando la condición de rigidez
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La componente de la velocidad en la recta que
une a los puntos es la misma (V||)

Analizando la condición de rigidez

CM



pv

CMv

La diferencia de las velocidades (velocidad 
relativa) es perpendicular a la recta que los une
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¿Dónde está el CIR?
En forma gráfica, se determina al intersectar 
las rectas perpendiculares a las velocidades 
conocidas de dos puntos del CR.
Por este punto pasa el eje instantáneo de 
rotación

Para un cierto instante, todos los puntos
del CR rotan alrededor de ese eje, en
una rotación pura.

Ese punto es el Centro Instantáneo de
Rotación, CIR. Y TIENE VELOCIDAD
NULA

OBSERVACIÓN: el CIR puede estar
dentro del CR o fuera de él.

pv

CMv

Atención!!
El ángulo que 
forma la 
velocidad de P 
con la vertical 
vale 60°:



Propongo:

¿Dónde está el CIR?
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En forma analítica, se determina 
planteando:

Obtengo:



En forma analítica, se determina 
planteando:

¿Dónde está el CIR?
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Escribo a 
tal como 
la obtuve:

Planteo esto 
porque el CIR 
no puede 
salirse del 
plano:
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¿Dónde está el CIR?

Coincide con lo obtenido 
gráficamente
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